
Sistemi innovativi per l’alimentazione e la 
comunicazione. 

Automatic Guided Vehicles (AGV) 



Il “mobile handling”: applicazioni 
AGV nell’intralogistica. 



Le applicazioni di “Mobile Handling” (es. AGV / EMS) sono un classico esempio 
di integrazione e di progettazione meccatronica: 

Information

transmission

Contactless

energy transmission

Mobile

handling

system

Drive control

Drive

Il “mobile handling” e la meccatronica 



Selezione della motorizzazione e del controllo. 

1) implementazione del diagramma di carico. 

2) dati applicazione. 

3) selezione della motorizzazione. 

4) selezione del 
controllo. 



Trasferimento dell’energia senza contatti. 



Trasmissione delle informazioni. 



Controllo dell’azionamento. 



Controllo dell’azionamento. 



Posizionamento dei componenti sul AGV. 



Grazie per l’attenzione! 


